OJ ELECTRONICS

EN DRIVENHETSSERIE DEDIKERAD TILL ROTERANDE VARMEVAXLARE
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1. Produktpresentation

OJ-DRHX &r den nya generationens drivenheter for styrning av roterande varmevéxlare — baserad pa
ny teknik. OJ-DRHX omfattar motorer klassade fran 2 Nm till 14 Nm med bade Modbus och analoga
styrenheter.

| motsats till traditionella kugghjulsmotorer som forlorar viidmoment vid laga och hdga varvtal, haller
stegmotorn samma hoga rotationsmoment for hela méarkvarvtalet.

Stegmotorns linjara vridmomentkurva mdjliggdér en mycket exakt rotorvarvtalskontroll dver ett
mycket storre omrade. Detta resulterar i en energieffektiv varmeatervinning och en mer exakt
temperaturreglering.

OJ-DRHX é&r utrustad med avancerad programvara for att dvervaka rotorns rotation, vilket innebér att
inget fysiska eller optiska rotorskydd behdvs. Det betyder inte bara farre komponenter utan gér den
ocksa lattare for dig att installera.

Kombinationen av stegmotorns héga vridmoment och FOC-tekniken (Field Oriented Controls) ger en
unik innovativ I6sning och 6kad effektivitet. Enheten anvander aterkopplingssignalen fran motorn for
att sakerstalla att motorn far exakt ratt mangd strom for att uppna énskat varvtal och vridmoment.

2. Inledning

e Den har bruksanvisningen beskriver féljande produktprogram:
¢ OJ-DRHX-1790-MAN5
e OJ-DRHX-1055-MNN5
¢ OJ-DRHX-1055-MAD5 , — Specificeras i separat dokument
e OJ-DRHX-1220-MNN5
e OJ-DRHX-1220-MAN5

e L&s igenom den hér bruksanvisningen noggrant och folj instruktionerna innan du tar OJ-DRHX i
drift.

¢ Den har bruksanvisningen innehaller viktig information och ska anvéandas nar du installerar,
ansluter och driftsatter OJ-DRHX samt vid underhall, servicearbete och felsékning.

¢ Om instruktionerna inte foljs upphor leverantdrens ansvar och garanti att galla (se dven avsnitt 6.
Anvéndningsférbud).

¢ Tekniska beskrivningar, ritningar och bilder far inte kopieras helt eller delvis till tredje part utan
tillstdnd av OJ Electronics A/S.

¢ Alla rattigheter forbehalles av OJ Electronics A/S om produkten inkluderas i patentrattigheter eller
andra typer av registrering.

e OJ Electronics A/S forbehaller sig ratten att &ndra innehdllet i dessa instruktioner utan forvarning.

3. Symbolférklaring

Var sarskilt uppmarksam péa delar i de hér instruktionerna som ar markerade med symboler och
varningar.

N\

3.1. Den har symbolen anvands nér det finns risk for allvarlig eller dédlig personskada.

Var férsiktig

3.2.  Den har symbolen anvands dér potentiellt farliga situationer kan leda till I4tta eller medelsvara
personskador. Den har symbolen anvands &ven for att varna for osékra och farliga férutséattningar.

3.3.  Den har symbolen anvands for att markera viktig information och situationer som kan leda till
allvarliga utrustnings- och egendomsskador.

©
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[N\

4.

Faststalla sdkerhet fore installation

OJ-DRHX far endast installeras av kvalificerad personal eller personer som har slutfort [amplig
utbildning och darmed har blivit kvalificerade att installera produkten.

Kvalificerad personal har kunskap om installationsmetoderna och kan installera i enlighet med
relevanta lokala och internationella krav, lagar och regler.

Kvalificerad personal har kunskap om instruktionerna och sékerhetsatgarderna som anges i dessa
instruktioner.

OJ-DRHX innehéller farlig hdgspénning nar den &r ansluten till elnatet.

Natspanningen maste alltid vara frankopplad fore alla former av installations-, service- eller
underhallsarbete utfors pa produkten. Testknappen kan anvandas nar natspanningen ar ansluten.
Nar OJ-DRHX &r ansluten till eln&tet finns det en risk att stegmotorn kan starta oavsiktligt och orsaka
risk for farliga situationer, personskada eller materiell skada pa utrustning och egendom.
Stegmotorn/rotorm kan startas med en extern ingangssignal eller via Modbusgranssnittet.

Innan natspanningen ansluts till OJ-DRHX maste alla komponenter dvs. stegmotor, rem, remskiva
och rotor installeras korrekt.

Innan natspanningen ansluts till OJ-DRHX maste alla 6ppningar, luckor och kabeltatningar sitter
korrekt och vara stdngda. For att uppréatthalla den angivna kapslingsklassen ska oanvanda
kabelférskruvningar bytas ut mot tomma férskruvningar.

OJ-DRHX innehaller kondensatorer som laddas under drift. Dessa kondensatorer kan forbli laddade
aven efter det att strdomforsérjningen har brutits. Det finns en risk fér allvarlig personskada om
anslutningsterminalerna eller kabel&ndarna berérs innan dessa kondensatorer har laddats ur helt.
Urladdningstiden &r cirka 3 minuter under normala forhallanden.

Produktanvandning

OJ-DRHX anvénds for att reglera varvtalet pa en roterande varmevéaxlare i luftbehandlingsaggregat.
OJ-DRHX kan endast anvandas for att styra OJ-MRHX-stegmotorer levererade av OJ Electronics
A/S. Forsok aldrig ansluta eller styra andra typer av stegmotorer.

Beroende pa anvandning ar OJ-DRHX lamplig for fristdende tillampningar eller som en del av storre
system/maskiner.

Produkten kan anvandas i definierade miljé- och temperaturscenarier.

Se avsnitt 23. Tekniska specifikationer.

Drivenheten och stegmotorn ar en slavenhet som styrs av signaler eller kommandon fran en extern
styrenhet.

OJ-DRHX har inbyggt stegmotorskydd.

OJ-DRHX kan anvandas i hushalls- och industrimiljéer och har ett inbyggt EMC-filter.

N\

6.

Anvandningsférbud

OJ-DRHX fér inte tas i drift forran maskinen eller produkten till vilken den ansluts i sin helhet har
faststéllts uppfylla alla relevanta nationella och internationella regler.

Produkten far inte stromsattas forran hela installationen uppfyller ALLA relevanta EU-direktiv.
Produkten har en tillverkargaranti om den installeras i enlighet med de hér instruktionerna och
tilldmpbara installationsregler.

Om produkten har skadats (t.ex. under transport) méste den kontrolleras och (vid behov) repareras av
OJ Electronics A/S innan den installeras, ansluts till ndtspéanning och strémsétts.

Om OJ-DRHX byggs in i maskineri med roterande delar, t.ex. luftbehandlingsaggregat eller liknande,
maste hela systemet uppfylla kraven i maskindirektivet.

© 2020 OJ Electronics A/S 5
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7. EMC - elektromagnetisk kompatibilitet
e OJ-DRHX har ett inbyggt EMC-filter.
8. Godkannanden och certifieringar
CE-maérkning
e QJ Electronics A/S férsakrar harmed under ensamt ansvar att produkten uppfyller fljande direktiv
fran Europaparlamentet:
e LVD - lagspénning: 2014/35/EU
e EMC - elektromagnetisk kompatibilitet: 2014/30/EU
e RoHS - begrénsning av anvandning av vissa farliga &mnen i elektrisk och elektronisk utrustning:
2011/65/EU
Produktstandard
¢ | enlighet med EN 61800-2 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem, allménna krav.
Sékerhet
* | enlighet med EN 61800-5-1 — Varvtalsstyrda elektriska drivsystem:
Sékerhetskrav — elektriska, termiska och energimassiga.
EMC - elektromagnetisk kompatibilitet
e | enlighet med EN 61800-3 (C1 och C2) — varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del 3. EMC-
fordringar och speciella provningsmetoder.
RoHS-kompatibel
¢ Innehaller inga farliga &mnen enligt RoHS-direktivet.
9. Produktprogram
9.1 Drivenhetsserie
e Stegmotorserien OJ-DRHX finns i 3 olika effektvarden och kapslingar, vars storlek och
funktionalitet varierar beroende pa den specifika OJ-DRHX-varianten, se tabell 9.1
J OJ-DRHX-1790-MANS5 - beskrivs i denna bruksanvisning
J OJ-DRHX-1055-MNNS5 - se separat bruksanvisning
J OJ-DRHX-1055-MAD5 - se separat bruksanvisning
J OJ-DRHX-1220-MNNS5 - se separat bruksanvisning
| OJ-DRHX-1220-MAD?5 - se separat bruksanvisning
Tabell 9.1* DRHX-1055-MNN5 | DRHX-1055-MAD5 DRHX-1220-MNN5 | DRHX-1220-MAD5 | DRHX-1790-MANS5
Modbus Ja Ja Ja Ja Ja
0-10V Nej Ja Nej Ja Ja
Skarm Nej Ja Nej Ja Nej
Smart rotorskydd Standard Standard Standard Standard Standard
Externt rotorskydd nej Tillbehoér nej Tillbehdr Tillbehoér
Aut. renbl.-funktion nej Ja nej Ja Ja
Deformationsskydd Ja Ja Ja Ja Ja
Effekt (max.) 55 W 55 W 110/220 W 110/220 W 790 W
Tilluftsspanning 1X230 V AC 1X230 V AC 1X230 V AC 1X230 V AC 1X230 V AC
Méarkmoment 2 Nm 2 Nm 4/8 Nm 4/8 Nm 14 Nm
Max. varvtal 250 rpm 250 rpm 250 rpm 250 rpm 400 rpm
Motorspanning 3x0-200 VV AC 3x0-200 V AC 3x0-200 VV AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Matt (b, h, d) (mm) 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0 183.0x142.7x55.0 185.0x230.5x90.0
Kapslingsklass (IP) IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

*Se aven de tekniska specifikationerna i avsnitt 23.

© 2020 OJ Electronics A/S
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9.2  Stegmotorprogram
Det tillhérande stegmotorprogrammet bestar av 3 olika nominella vridmoment: (Se tabell 9.2)
J OJ-MRHX-3P02N-03C5
J OJ-MRHX-3P04N-03C5
J OJ-MRHX-3P08N-03C5
J OJ-MRHX-3P14N-03C5
Tabell 9.2 0OJ-MRHX-3P02N-03C5 | OJ-MRHX-3P04N-03C5 | OJ-MRHX-3P08N-03C5 | OJ-MRHX-3P14N-03C5
Effekt (W) 55 W 110W 220 W 790 W
Motormoment 2 Nm 4 Nm 8 Nm 14 Nm
Stegmotorspanning 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC 3x0-200 V AC
Min. varvtal 1 rpm 1rpm 1rpm 1rpm
Max. varvtal 250 rpm 250 rpm 250 rpm 400 rpm
Kabelldngd 300 mm 300 mm 300 mm 300 mm
Elansiutning 4-polig Tyco MATE-N- 4-polig Tyco MATE-N- 4-polig Tyco MATE-N- 4-polig Tyco MATE-N-

LOK

LOK

LOK

LOK

Stegmotor métt (b, h, d)

85 mm, 85 mm, 67 mm

85 mm, 85 mm, 97 mm

85 mm, 85 mm, 156 mm

134 mm, 134 mm,

170 mm
Axeldiameter @12 mm @12 mm @12 mm @19 mm
Kapslingsklass (IP) IP54 IP54 IP54 IP54

N\ e

Endast originalstegmotorer fran OJ Electronics A/S far anslutas till DRHX-drivenheten.

9.3 Férlangningskabelprogram
Drivenheten levereras utan kabel, som darfér maste bestéllas separat. Férlangningskablar levereras
aven med en férmonterad 4-polig kontakt (Tyco MATE-N-LOK) i ena anden.
Den andra anden av férldngningskabeln &r utrustad med ledningshylsor och ska anslutas till
drivenhetens motorterminaler (U, V, W, PE).
Férlangningskablar levereras i 4 olika langder.
Figur 9.3
(1) ="U”-brun A-A J‘A — L=500.....5000mm ———65mm
(2) ="V" - svart 8 0
@) ="W"-bla =0 [@? /I X o
- . ooo W 2
(4) ="PE” - gul/grén 3
T 3
%

Forlangningskabelprogram:

¢ Produktkod. 97301 (L=500 mm)
e Produktkod. 97302 (L=2000 mm)
e Produktkod. 97303 (L=3000 mm)
¢ Produktkod. 97304 (L=5000 mm)

© 2020 OJ Electronics A/S
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10. Produktetikett Figur 10.1
1 6 2 -
10.1 Drivenheten OJ-DRHX &r utrustad med en 2 [rmo J_DRHX_M_MA;LS,M@mmmw i 10
silverfargad markplat. 3 | 14Nm690W (230V) PS4 W36 K¢ T 10
——>{ IN: 1x207-253V, 50/60Hz,5.0/4.1A Temp,-40 - +50°C ® —
OUT: 3x0-200V 0-400Hz, 3.5A m:}:lml;: ics.com &
Se exemplet i fig. 10.1 och tabell 10.2 1 g ¢ ¢ = T
p g- 1u. e 517035021 9061401 ™ \ = Paent ponding | 15
. . . 15 13 \14
OBS! Kontrollera att informationen som anges pa
méarkplaten &r som forvantat.
Tabell 10.2
10.2 OJ-DRHX -drivenhet: Markplat, information och |4 Produkt-ID, se tabell 10.6
férklaringar 2 Axeleffekt vid nominell spanning
3 Nominell effekt (V, Hz, A)
4 Nominell utspanning (V, Hz, A)
10.3 Stegmotorn OJ-MRHX ér utrustad med en 5 Produktkod, se tabell 10.5.
markplat. 6 Kapslingsklass
7 Vikt (kg)
Se exemplet i fig. 10.3 och tabell 10.4. 8 Temperaturomrade, drift (°C)
9 Tillverkarens logotyp
OBS! Kontrollera att informationen som anges péa 10 Tillverkarens webbplats
markplaten ar som forvantat. " Tillverkarens adress
12 Tillverkningsland
10.4 Stegmotor OJ-MRHX: Markplat, information och |13 CE-godkénd, logotyp
forklaringar 14 Avfallshantering, logotyp
15 Streckkod
Figur 10.3
0 . » Tabell 10.4
g _| — 1 Varning: Motorn kan bli mycket varm >60 °C
1 l l l 2 Produkt-ID
> K 3 Produkttyp och modell
2 c € _/RDIIS 4 Axeldiameter
TN Part. No MRHX-3P02N-03C5 5 Nominell ingangsspanning, strom V/A
3 . .
——| 5 Nm STEPPER MOTOR 3-Phase 13 6 ().mglvnlhgstemperatur, min./max.
i\ Resistance per phase 5,2 Ohm < 12 7 Tillverkningskod
5 I0N1 %merOVAC A g_lig(s) S1 é”T 8 Tillverkarens namn och adress
6 Te-m;J.—40°C -‘+45°C IP 54 rpm\e\ 9 Tillverkarens artikelnummer
7 ) ~_1° 10 Kapslingsklass (IP-klass)
—>{ week no.: batch no.: serial no.: year -
11 RPM min./max.
OJ ELECTRONICS A/S 12 Driftklass (S1=Kontinuerlig drift)
8 Stenager 13B 13 Resistans per fas (Q)
DK-6400 Sgnderborg 14 RoHS-kompatibel
Denmark p
° > 75103 15 Avfallshantering, logotyp
16 CE-godkand, logotyp
10.5 Tillverkningskod
Varje OJ-DRHX drivenhet far en individuell
produktkod under tillverkningen.
Produktkoden (se tabell 10.5) bestéar av 14 siffror
och ger information om den specifika drivenheten
OJ-DRHX.
Produktkoden |nnehal!er féljande uppgifter: Tabell 105
* Produktionsvecka Veckonum- | Ordernummer | Lépnummer Ar
e Ordernummer mer
e Ldpnummer A" 0000O| LLLLL AA

e Tillverkningsar
e Se tabell 10.5

Produktions- | Ordernummer |Enhetsnummer| Produk-
vecka tionsar

© 2020 OJ Electronics A/S
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10.6 Produkt-ID

Drivenhetens produkt-ID bestar av en kombination av siffror och bokstaver som ger information om
den specifika produkten.

Se forklaring i fig. 10.6.1 (drivenhet) och fig. 10.6.2 (stegmotor)

Figur 10.6.1 — Drivenhet, produkt-1D

1 | 2 3 4 | 5 [ 6 | 7 8 9 10 | 11 | 12 13 14 | 15 [ 16 | 17
Company - Product name = Phase Power - Configuration
o | 1 5 p | R | H | x = 1 2 | 2 | o 5 M | A | b | s
% /) 1Y J
 SEEUA | v Ve
1
Company: Voltage supply: Interface:
"XX" : Company initials “1": 1 Phase; 1x230VAC "M" : Modbus
Type: Control option:
"D" : Drive “N"” : None
“A" . Analog control
Type: Power output:
"RHX" : Rotary Heat Exchanger "055" : 55W L Display option:
“220" 1 220W “N” : No display
“790" . 790W "D": 3 x 7 segment

Sealing grade:
"5" 1 1P 54

Figur 10.6.2 - Stegmotor; produkt-ID

1 | 2 [ 3 4 5 5 7 s | o [ 10 11 12 13
Product name - Phase Torque Configuration
M R H X - 3 P 0 2 N - 1 5
J A
% : T
T T Cable length:
Type: - 1" : 1 meter
“"MRHX" : Stepper motor Torque: "2" : 2 meters
"02N” : 2Nm
"04N” : 4Nm
Voltage: USN : 8Nm Sealing grade:
"3p" : 3 phase = 3 x 200VAC 14N" 2 14Nm 5" : 1P 54

© 2020 OJ Electronics A/S
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11.  Spriangskisser och mattritningar

Figur 11

[p Ve g

2

ON A
(0

of Joooo -
880 B
CZEOR

oS

o it i

BR1014A21b

Tabell 11

Nr Beskrivning Nr Beskrivning

1 Stegmotoranslutningar (U, V, W, PE) 5 RJ12 Modbus-kontakt

2 Anslutningsterminaler fér framtida anvandning 6 3-punktsdragavlastning fér Modbus-kabel (bandkabel)
3 Kontakt for tillvalsmodul 7 Matningsterminaler (L, N, PE)

4 Anslutningsterminal for Modbus- och A/D-styrsignaler |8 Jordanslutning (PE)

© 2020 OJ Electronics A/S
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11.1  Drivenhet — mattritning
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11.2 Stegmotor — mattritning
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12.

Mekanisk installation

N\ uzrn

¢ Felaktig mekanisk installation kan orsaka éverhettning och férsdmrad prestanda.
e Om holjet ar trasigt eller pa annat sétt visar tecken pa att ha utsatts fér mekanisk dverbelastning
finns det en risk for fuktintrangning och elektriska stétar. Drivenheten ska d& kasseras.

12.1

12.2

Drivenhet

OJ-DRHX far endast installeras av utbildad och
erfaren personal.

For att uppna ratt kylning av OJ-DRHX maste den
alltid placeras sé att det finns fritt luftflode runt
kylflansarna i drivenheten OJ-DRHX (se fig. 12.1.1).
Max./min. omgivningstemperatur: Se avsnitt 23,
tekniska specifikationer.

For att underlatta framtida service och underhall bor
det sakerstéllas att det finns tillrdckligt med utrymme
runt drivenheten efter att den har installerats.

For att uppna den angivna kapslingsklassen far
kabelférskruvningarna inte peka uppéat (se fig.
12.1.2).

For att férhindra att vatten tranger in i OJ-DRHX via
kablar och kabelférskruvningar ska det sékerstéllas
att anslutningen utférs pa ett sadant satt att vatten
inte kan ansamlas runt kabeln i férskruvningen.

For optimal kylning av OJ-DRHX maste den
installeras vertikalt och i en lutning, med en maximal
lutningsgrad pa 45° (se fig. 12.1.1). Kylflansarna bor
alltsa alltid kunna kylas av det naturliga termiska
luftflddet genom kylflansarna.

OJ-DRHX ska installeras pa ett plant och fast
underlag.

For att undvika onodigt langa stegmotorkablar

bor OJ-DRHX installeras sa néra stegmotorn som
moijligt.

Produkten bor fastgoéras i minst 3 av skruvhalen i
kylarprofilen av aluminium.

Den fjarde skruven kan ocksa anvandas for att
montera en elektrisk potentialutjamningsledare, se
avsnitt 13.5.

Drivenheten far inte installeras i direkt solljus.
Mattritning, se fig. 11.1

Stegmotor

N\

Felaktig mekanisk installation av stegmotorn kan orsaka elektriska stétar, ljud i luftbehandlings-
aggregat, kanaler, andra konstruktionselement, dverhettning, férsdmrad prestanda och fellarm.

N\

Stegmotorn MRHX har utformats sérskilt for och anpassats exakt till drivenheten DRHX.

Forsok aldrig ansluta andra motortyper &n den som levereras tillsammans med produkten. Om
stegmotorn ar defekt bér den bytas ut mot en likvardig modell. Kontakta din leverantor for leverans
av ratt modell och typ.

Figur 12.1.1

b d

BBR1014A05a

Figur 12.1.2

BR1014A26a
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e Stegmotorn &r utrustad med fyra hal for att Figur 12.2.1

underlatta fastsattning pa en monteringsplatta.
(se exempel fig. 12.2.1; markt med *1).

¢ Monteringsplattan maste fastas ordentligt pa 0 o Bl
enhetens holje (se exempel fig. 12.2.1; markt @
med *1). @/
e Stegmotorn maste jordas i enlighet med lokala 0 ef |
och nationella bestammelser (se fig.12.2.1; —
mérkt med °2) e
assIs

a

BR1034A48

Alternativt kan stegmotorn fastas med
vibrationsdampare.

Tillverkaren har inga specifika krav pa att man Figur 12.2.2

maste anvanda vibrationsdampare.

e For att motverka hdgljudd resonans i enheten
och kanalsystemet, maste monteringsplattan
vara solid och monterad pa vibrationsdampare
(se fig.12.2.2; mérkt med *2)

e Eftersom stegmotorn &r isolerad
fran luftbehandlingsaggregatet via
vibrationsdamparna, om man vill
undvika att stegmotorn skadas,
maste en potentialutjamningsledare
installeras mellan stegmotorns ram och
luftbehandlingsaggregatets hdlje (se fig.12.2.2;
markt med *3).

BR1034A16a

12.3 Remskiva, stegmotor Figur 12.3

¢ Remskivan maste fastas med hjalp av en
stoppskruv, som bér ligga an mot den plana
sidan av stegmotorns axel.

¢ Det storsta rotormomentet kan uppnas med
hjélp av en liten remskiva pa stegmotorn,
eftersom stegmotorns moment dverférs mellan
rotorn och stegmotorns remskiva genom
utvaxlingsférhallandet (N) (se figur 12.3).

¢ Remskivan maste dock vara tillrdckligt stor
for att uppna dnskat rotorvarvtal vid maximalt
varvtal och samtidigt 6verféra kraft till remmen.

BR1034A25a

* Remmen maste spannas sa att stegmotorn
kan driva rotorn utan friktion pa remskivan eller
rotorn.

e Remmen far inte spdnnas mer an vad som
anges i den maximala radiella belastningen
for stegmotorn. Se avsnitt 23, tekniska
specifikationer.

© 2020 OJ Electronics A/S 13
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12.4 Rotorfriktion

Kontrollera att rotorn roterar med minimal och enhetlig friktion under hela rotationen.

Om rotorn inte ar korrekt spand med enhetlig friktion hela vagen runt kan detta leda till att
rotorn inte kan drivas av den valda stegmotorn och drivenheten. Detta kommer att leda till 5kad
energiforbrukning, 6kad varme, férkortad livslangd och felaktiga larm.

13. Elektrisk installation

N\

OJ-DRHX far endast installeras och driftsattas av utbildad och behorig personal.

Kontrollera att de uppgifter som anges pa markplaten pa stegmotorn och de uppgifter som
anges pa OJ-DRHX-produktens etikett Gverensstammer med den énskade konfigurationen och
tilldmpningen.

Felaktig elektrisk installation kan orsaka risk for allvarlig eller livshotande personskada.

N\

13.1 Farlig inducerad spanning

Om det naturliga draget genom luftbehandlingsaggregatet orsakar att rotorn roterar &ven nar den
inte mottar nagon driftsignal, finns det en risk att stegmotorn inducerar spéanning i OJ-DRHX-
stegmotorns terminaler och gér dem farliga att vidrora.

@ Var forsiktig

13.2 EMC-kompatibel installation

Det finns inga krav pa skarmade kablar for 1/0- och Modbus-kommunikation, precis som det inte
finns nagra krav pa skarmade motorkablar.

Led aldrig natspanning, stegmotorns anslutningar och styrsignaler i samma kabel.

Drivenheten och stegmotorn maste installeras inuti luftbehandlingsaggregatets inneslutning/holje.
Kabeln mellan stegmotorn och OJ-DRHX maste fastas till luftbehandlingsaggregatets inneslutning/
holje i hela dess langd. Kabeln bestar av stegmotorns kabel, kontakt och férlangningskabel.

13.3 Kortslutningsskydd

Korrekt kortslutningsskydd maste alltid anvéndas fére OJ-DRHX i enlighet med lokala och
internationella regler.

Kortslutningsskydd for OJ-DRHX medféljer inte produkten, men kan levereras och installeras av
montodren eller tillverkaren av enheten eller rotorn.

N\zn

13.4 Jordfelsbrytare (TT-system)
Denna produkt kan dra likstrém i jordledningen i handelse av ett jordfel.
Observera foljande forsiktighetsatgarder:

Om en jordfelsbrytare anvands (RCD), maste en RCD av typ B anvandas pa produktens
matningssida (typ B foér vaxelstrém och/eller pulserande strém med DC-komponenter och fast
felstrém).

Jordfelsbrytare av typ B maste uppfylla alla bestammelser enligt IEC 61008/9.

Skyddsjordning av OJ-DRHX i kombination med anvandning av jordfelsbrytare maste alltid utforas
i enlighet med relevanta lokala och internationella krav, lagar och férordningar.

Om dessa atgérder inte foljs kan det leda till allvarlig skada p& manniskor och djur.

© 2020 OJ Electronics A/S 14
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N\ azrn

13.5 Potentialutjamning
Det finns en risk for elektriska stérningar om jordpotentialen mellan OJ-DRHX och
luftbehandlingsaggregatets rotorhélje skiljer sig fran varandra. Om det finns en skillnad i potential
mellan systemets komponenter maste alltid en potentialutjiamningsledare monteras.
Rekommenderad kabeldiameter: 10 mm?2.
Fasten ska anvéandas och potentialutjamningsledaren bor fastas till kapslingen pa OJ-DRHX via en av
de skruvar som anvands for att mekaniskt installera drivenheten OJ-DRHX.

N\

13.6 Léckagerisk vid jordning (PE)
Fo6lj nationella och lokala bestammelser for skyddsjordning av enheter med lackstréom over 3,5 mA.
OJ-DRHX-tekniken ger tillkoppling och frankoppling vid héga frekvenser. Detta kan generera en
lackstrom i skyddsjordningen, PE (PE = Protective Earth).
EN/IEC61800-5-1 (produktstandard for varvtalsstyrda elektriska drivsystem) kraver sarskild
uppmarksamhet, eftersom lackstrémmen i OJ-DRHX kan &verskrida 3,5 mA. Se ytterligare
information i EN60364-5-54 § 543.7 Forstarkta skyddsledare for strém i skyddsledare som
overskrider 10 mA.
Jordanslutningen maste implementeras pa ett av foljande tre satt:
e Om endast en (1) jordningsledare ar ansluten maste kabelns tvarsnitt vara minst
10 mm?, eller
e Om tva separata jordningsledare ar anslutna, sd maste bada folja foreskrifterna for
dimensionering.
e Om tva ledare anvands maste bada vara anslutna till sin egna jordanslutning i OJ-DRHX.
e Extern jordanslutning: Om rotorn ar godk@nd som jordanslutning, kan OJ-DHRX jordas till
rotorn.
¢ Anvand terminalerna och anslutningarna i OJ-DRHX f6r att uppna en korrekt jordning.
¢ Undvik seriell (kedjekoppling) anslutning av jordanslutningen mellan tva eller flera OJ-DRHX-
enheter.
¢ Hall kablarna till jordanslutningarna sa korta som majligt.
¢ Jordanslutningarna maste alltid utféras i enlighet med gallande lokala och internationella
standarder och direktiv.

Kabelkrav

¢ Alla kablar och ledningar som anvands tillsammans med OJ-DRHX maste uppfylla kraven i lokala
och nationella regler och foreskrifter.

¢ | allmanhet rekommenderas kabeltyper med koppartrad.

¢ Rekommenderade kabelmatt for M20-kontakter ar 6-13 mm.

¢ Kontrolledningar installerade i anslutningsterminalen for styrsignaler (se fig. 13.15) maste
Overensstdmma med min./max.-matten i enlighet med tabell 13.7.1.

e Stromledningar installerade i anslutningsterminalen mérkt ”L”, "N” och "PE” (se fig. 13.12) maste
Overensstdmma med min./max.-matten i enlighet med tabell 13.7.2.

e Den fabriksinstallerade kabeln till stegmotorn, inklusive den fdrmonterade 4-poliga kontakten,
maste anvandas och far inte bytas ut.

¢ Modbus-kabeln som dragits genom den speciella gummitatningen kan vara en telekabel, 6-tradig,
oskarmad, 30 AWG/0,066 mm? eller motsvarande.

¢ Det finns inga krav pa anvandning av skdrmade kablar.

—
@
~
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13.8

13.9

13.10

Styrledningar och kablar

Tabell 13.7.1 Ledarmétt. Min. Ledarmatt. Max. Kabelmatt
Solid ledning 0,08 mm? 1,5 mm? 3-8 mm
Tvinnad ledning 0,14 mm? 1,0 mm? 3-8 mm
"Med eller utan karnhylsor/andhylsor

Strémledningar och -kablar

Tabell 13.7.2 Ledarmétt. Min. Ledarmatt. Max. Kabelmatt
Solid ledning 0,2 mm? 4,0 mm? 3-8 mm
Tvinnad ledning 0,2 mm? 2,5 mm? 3-8 mm

"Med eller utan kérnhylsor/andhylsor

Oppna drivenheten

¢ Kontrollera att matningsspanningen till OJ-DRHX é&r frankopplad innan du éppnar kapan.

e Vanta cirka 3 minuter efter att ndtspanningen kopplats fran innan du tar av kapan.
e OJ-DRHX 6ppnas genom att man lossar de sex stjarnskruvarna (Torx 20) som héller plastkdpan pa

plats.
¢ Ta forsiktigt bort den lossade kapan.

Kabelinféringar — kabeltédtningar -

dragavlastning

e De fabriksmonterade M20-
kabelférskruvningarna bdr anvandas vid
insattning av strém-, motor- och styrkablar i
OJ-DRHX.

e Kom ihag att dra at kabelférskruvningarna for
att sakerstalla skyddet mot fuktintrdngning och
ge dragavlastning.

¢ Om Modbus-kommunikationen baseras pa
6-karnig, oskdrmad, 30 AWG/0,066 mm?
telekabel méaste kabeln féras in genom den
specialgjutna gummitéatningen. Se fig. 13.9.

e Gummit&tningen har en inféringsskéra och
garanterar produktens kapslingsklass vid
korrekt montering. Se fig. 13.9.

e Modbus-kabelinféringen har en
3-punktsdragavlastning, som maste anvandas.

Fjaderterminaler

e Om flerkdrniga kablar/ledningar anvands maste
kérnhylsor/andhylsor alltid anvéndas.

¢ Anslutningsterminalerna ar fjaderbelastade
och den avisolerade kabeln kan enkelt sattas
in i terminalen genom att man forsiktigt for in
kabeln i terminalen utan att anvanda verktyg.
Alternativt kan terminalfjidern lossas genom
att trycka pa den latt med en skruvmejsel eller
liknande redskap. Se fig. 13.10.

¢ Solida och flerkérniga kablar/ledningar kan
anvandas.

¢ Avskalade kabelandar eller &ndhylsor maste
vara mellan 8 och 15 mm.

e Kablar kan tas bort genom att forsiktigt lossa
terminalfjadern genom att trycka latt pa den
med en skruvmejsel eller liknande redskap. Se
fig. 13.10.

Figur 13.9
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Figur 13.10

BR1014A01a
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13.11 Oversikt 6ver terminaler och kontakter

Motor
% y OJ-DRHX
%, v
w @ w
PEQ) PE @
o m—

o [ A @ 858" Modbus IN
3a — -Add. Pin2
T< B Gnd
s NO —&
Gnd NG :§ } Dout2
[ r———-Q+10vdc NO ——&
,H» ———0-10Vin NS S } Doutl
% :_ _ Gnd g Gnd
-§’< :—/ - - Din2 = } N/A
& " - Dint 0 DI4
s DI3
Open Dout1 g } N/A .
L collector_ Gnd - §
s Gnd 3
13.12 Anslutning till ndtspdnning Figur 13.12
¢ Tilluftsspanningen maste vara 230 V AC;
+/-10%. /
e Stromkabeln ansluts till drivenheten OJ-DRHX pa j
terminalerna "L”, "N” och "PE”. Se fig. 13.12.
¢ Det rekommenderas att PE-ledningen ar 20 mm
langre an de andra ledningarna i kabeln (se fig. 12mm
13.12). Om kabeln av misstag dras ut ur OJ-DRHX
medan det finns spanning i kabel och terminaler
kommer PE-ledningen att vara den sista att
kopplas fran. OJ-DRHX férhindras darmed fran att
orsaka elektriska stotar.
e Na&r den avisolerade ledningen &r ordentligt isatt
i terminalen (se avsnitt 13.10) spé&nningssatts o
terminalen automatiskt med ratt vridmoment. %
e Kom ihag att dra at kabelférskruvningarna for att S
sékerstélla skyddet mot fuktintrdngning och ge &

dragavlastning.
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13.13 Stegmotor Figur 13.13

Stegmotorns kabel bestar av den fasta kabeln pa
stegmotorn och en férlangningssladd.
Stegmotorns kabel (se fig. 13.13 méarkt ”C”)

ar utrustad med en 4-polig kontakt och
forlangningskabel (se fig. 13.13 markt "A”) och &r
férsedd med motsvarande 4-stiftskontakt.

De 2 kontakterna (se fig. 13.13 markt "B”) bor
anslutas med férsiktighet.

Kontakten &r korrekt monterad nar lashaken pa
bada sidor av kontakten pa motorkabeln &r i fast
forbindelse med kontakten pa férlangningskabeln.
Kontakten kan separeras igen genom att man
lossar lashaken pa bada sidor av kontakten

pé& motorkabeln och drar isér de 2 kontakterna.

BR1034A50a

Forlangningskabeln ska anslutas till terminalerna markta:

”U” — brun

"V" - svart

"W" - bla

"PE” — gul/grén

Nar forlangningskabelns ledningar ar ordentligt isatt i terminalerna "U”, ”V”, "W” och "PE” pa
DRHX-drivenheten (se avsnitt 13.10) spanningssatts terminalen automatiskt med ratt vridmoment.
Eftersom stegmotorkabeln ar direkt ansluten till motorlindningarna fran fabrik kan den inte ersattas
eller forkortas.

Kom ihag att dra at kabeltatningarna i DRHX-drivenheten for att sékerstélla skydd mot
fuktintrangning och dragavlastning.

13.14 Modbus Figur 13.14.1
Modbus kan anslutas till OJ-DRHX via _
RJ12-kontakterna markta med "B” eller via 8%
fidderterminalerna i anslutningsterminalen. ol On |

N\ s o 101

ovac| | OO
1ovin| | OO

pint| | OO
RJ12 Modbus-kontakter markta med "A” och "C” poutt| | OO

far inte anvéndas (se fig. 13.14.1). onof | OO

[ @] >

<
g _—)
(o} —
o
c
(2}

BR1034A32a

Om RJ12-kontakter anvands rekommenderar vi att Figur 13.14.2
man anvander telekabel, 6-tradig, oskarmad,
30 AWG/0,066 mm? (platt/telekabel).

Vid montering av RJ12-kontakter, observera att
kontakterna maste riktas sa att fargsekvensen

i kontakterna ar samma i bada andar (se fig.
13.14.2).

Samme farveraekkefalge

BR1014A02a
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o Qversikt 6ver RJ12-kontakt —
(se fig. 13.14.3)

N\ azz

e "Add. Pin1” och "Add. Pin2” anvands inte och far
inte anslutas till ndgon aktiv elektrisk signal.

¢ | OJ-DRHX kan Modbus ocksa anslutas via
fijaderterminaler i anslutningsterminalen
(se fig. 13.14.4)

13.15 Analoga/digitala signalanslutningar
¢ Anslut A/D-styrsignaler till anslutningsterminalen
(se fig. 13.15).
e Max. kabelmatt &r 0,75 mm? for styrterminaler.
e For mer information om att anvénda
fiaderterminaler, se avsnitt 13.10.

13.16 0-10Vin
¢ Analog 0-10 V ingangsstyrsignal for
varvtalskontroll via extern 0-10 V styrsignal — (se
fig. 13.16).

Figur 13.14.3
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Figur 13.14.4
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Figur 13.15
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Figur 13.16
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13.17 Digitala reldutgangar

e OJ-DRHX &r utrustad med 2 digitala relautgangar
som t.ex. kan anvandas till larmaterstélining

(se fig. 13.17).

¢ Reldutgangarna ar potentialfria relder med

véxlingsomkopplare.

e Max. belastning &r 2 A/30 V DC/24 V AC
e Reldernas funktion kan definieras med Modbus-
kommandon - se Modbus, avsnitt 18.

¢ Fabriksinstéllningarna ar:
e Rel&1: Driftreld
¢ Reld2: Larmreld

13.18 Digitala ingangar

e OJ-DRHX &r utrustad med 4 digitala ingéangar
som t.ex. kan konfigureras och anvéndas for
larmaterstalining, externt rotorskydd och drifttest

(se fig. 13.18.1 och 13.18.2).

¢ De digitala ingangarnas funktion kan definieras
med Modbus-kommandon - se Modbus-protokoll.

¢ Fabriksinstéllningarna ar:

DI1: Larmaterstallning

DI2: Aktivera externt rotorskydd
DI3: Signal fran externt rotorskydd

Dl4: Testar

13.19 Stanga OJ-DRHX

Figur 13.17
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e Nar alla elektriska anslutningar &r gjorda, testet har slutférts och checklistan (se checklista,

avsnitt 14) har fyllts i maste OJ-DRHX sténgas igen.
e Fast den blé plastkdpan med de sex tillhérande TX20-skruvarna.
° Atdragningsmomentet for den bl& kdpans skruvar ar 2 Nm. For att sakerstélla att produkten alltid

uppréatthaller IP-kapslingsklassen som &r specificerad for produkten, maste det sakerstallas att

de sex TX20-skruvarna &r tillrackligt atdragna till atdragningsmomentet. Samtidigt méaste det
sakerstallas att atdragningsmomentet inte &r s hogt att den bla plastkapan deformeras.

© 2020 OJ Electronics A/S
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14. Checklista - mekanisk och elektrisk installation

Innan OJ-DRHX strémsatts for forsta gangen maste installationen och anslutningen kontrolleras.

Anvand tabellen nedan som checklista.

Poster som ska kontrolleras

Beskrivning av punkter som ska kontrolleras

Slutférande

Kontrollera att hela installationen ar klar att tas i drift, bade elektriskt och mekaniskt,
innan installationen stromsatts.

Kontrollera att inga méanniskor eller djur befinner sig i narheten av rorliga delar.

Produktdverensstdammelse

Kontrollera att uppgiften om nominell spénning pa markplaten pa OJ-DRHX &verens-
stdmmer med den nominella natspanningen som OJ-DRHX kommer att anslutas till.

Kontrollera att den valda stegmotorstorleken motsvarar det viidmoment som krévs for
att kunna kéra den aktuella rotorn.

Mekanisk installation

Kontrollera att OJ-DRHX é&r korrekt och ordentligt fést till en plan yta. Se avsnitt 12.1 i
denna bruksanvisning.

Kontrollera att det finns en fri, obehindrad luftpassage till kylflansarna i OJ-DRHX. Se
avsnitt 12.1 i denna bruksanvisning.

Kontrollera att den bla plastk&pan pa OJ-DRHX &r korrekt monterad och att alla skruvar
ar tillrackligt atdragna innan du kopplar till strommen pa produkten. Atdragningsmo-
mentet for skruvarna ar 2 Nm.

Kontrollera att alla oanvénda kabelférskruvningar och andra oanvénda dppningar ar
forslutna pa lampligt satt i enlighet med tillamplig kapslingsklass.

Kontrollera att drivremmen ar korrekt spand och att rotorn kan rotera I&tt och obehind-
rat med ett vridmoment som &r l&gre an det nominella vridmomentet for stegmotorn.

Se till att remmen inte har spants mer &n den hogsta tillatna vertikala belastningen pa
stegmotorns axel.

Omgivningsférhallanden

Kontrollera att kraven pa den omgivande miljon har uppfylits.
Kontrollera att temperatur- och évriga miljdspecifikationer féljs.
Se tekniska specifikationer, avsnitt 23 i denna bruksanvisning.

Kablage

Kontrollera att alla kablar har monterats korrekt och att stegmotorn och styrkablarna
halls atskilda i separata kabelkanaler.
Motorkabeln maste fastas till chassit pa rotorn i hela dess langd

Kontrollera att alla kablar &r ordentligt anslutna och dragavlastade och inte ar vridna.

Kontrollera att alla kablar &r fria fran synliga skador i hela sin langd.

Elektrisk installation

Kontrollera att kablarna har forts in korrekt i OJ-DRHX och att kabelférskruvningarna ar
korrekt &tdragna.

Kontrollera om det finns nagra daliga elektriska anslutningar, eftersom de kan orsaka
Overhettning och allvarlig skada pa produkten och egendom.

Natspanning

Kontrollera att ledningarna fér nétspanningen ar korrekt anslutna till matningstermina-
lerna "L, "N” och "PE”

Kontrollera genom matning av spanningen att det ar ratt spanning pa terminalerna.

Stegmotoranslutning

Kontrollera att férlangningskabeln &r korrekt ansluten till OJ-DRHX-terminalerna: "U”,
/" "W och PE”.

Kontaktterminaler, stegmotor och
férlangningskabel

Kontrollera att kontaktterminalerna mellan stegmotorkabeln och forlangningskabeln ar
korrekt monterade och inkopplade.

Kontakten &r korrekt monterad nér lashaken pa béada sidor av kontakten pa motorka-
beln &r i fast forbindelse med kontakten pa férlangningskabeln.

Styr- och signalledningar

Kontrollera att alla styrkablar ar korrekt inkopplade i fijaderterminalerna och att styrka-
blarna &r ordentligt anslutna). (A/D-styrning)

Kontrollera att bada dndar av Modbus-kabeln har anslutits till ratt kontakter. (Mod-
bus-styrning)

Sakringar och kretsbrytare

Kontrollera att det aktiva kortslutningsskyddet &r korrekt monterat och dimensionerat
och att det uppfyller tillampliga lokala och internationella direktiv och férordningar

Kontrollera att alla sékerhetsanordningar, inklusive kompletterande skydd, &r funktions-
dugliga och ratt instéllda.

Jordning

Kontrollera genom métning av kontinuiteten att jordanslutningen &r aktiv och att kon-
taktmotstandet uppfyller tillampliga lokala och internationella direktiv och férordningar.

© 2020 OJ Electronics A/S

21




BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1790-MANS5 | Funktioner

15.

15.1

Instéallningar och funktioner

Rotarande brytare

OJ-DRHX-serien &r utrustad med en roterande
brytare for att stalla in min./max. motorvarvtal
- se fig. 15.1. se tabell 15.1.

N\ azm

15.2

15.3

Felaktig instéllning av max varvtal fér stegmotorn kan
leda till férsdmrad prestanda eller éverbelastning av
stegmotorn, med risk for 6verhettning och varaktig
skada péa stegmotorn och drivenheten.

Testning

e OJ-DRHX-serien ar utrustad med en testfunktion.

e Aktivering av digital ingang DI4 Gverstyr signalen
till stegmotorn till max. varvtal motsvarande +10 V
DC pa ingangen "0-10 V” (se fig. 13.16).

e 353 lange den digitala ingangen D14 &r aktiverad,
Overstyrs stegmotorn till max. varvtal.

e Testknappen fungerar aven om Modbus-
styrningen &r aktiverad.

e Testfunktionen &r fabriksinstalld att vara aktiv
pa digital ingang DI4 - se fig. 15.2.

Funktionen pa den digitala ingdngen DI4 kan
andras med Modbus-kommando och OJ-
DRHX-PC-Tool. Funktionen pé DI4 kan darmed
andras jamfoért med fabriksinstéllningen.

LED-indikator

e OJ-DRHX-serien ar utrustad med en LED-
indikator.

e LED:en sitter pa undersidan av OJ-DRHX bredvid
ingangen for natkabeln - se fig. 15.3

LED-indikatorns koder (se tabell 15.3)

Figur 15.1

BR1034A31a

Tabell 15.1

Roterande brytare

Max RPM

Pos. 0 Anteckning 1
Pos. 1 UDF 1 hastighet
Pos. 2 UDF 2 hastighet
Pos. 3 UDF 3 hastighet
Pos. 4 250 rpm

Pos. 5 300 rpm

Pos. 6 350 rpm

Pos. 7 400 rpm

ANTECKNING 1: Anvand varden instéllda via

Modbus-registren —

Figur 15.2

se avsnitt Modbus-protokoll
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BR1034A43a

Figur 15.3

BR1034A06a

Tabell 15.3

LED-lampa Status

OFF Ingen spénning
Gron PA Spénning féreligger

Blinkande gron

Giltig Modbus-kommunikation

R&d PA

Rotorn stoppad pa grund av
kritiskt larm

Blinkande réd

| drift med reducerad effekt

Orange PA

Testfunktion aktiverad

Blinkande orange

Renblasningsfunktion
aktiverad

OBS! Blinkande betyder att lampan &ar slackt i
100 ms och tand i min. 100 ms (ms=millisekunder)

© 2020 OJ Electronics A/S

22



BRUKSANVISNING OJ-DRHX-1790-MAN5 | Funktioner

15.4 0-10V styrning Figur 15.4

15.5

15.6

15.7

OJ-DRHX é&r fabriksinstélld fér 0-10 V styrning. vt A
Detta kan &ndras till en konstant Modbus-styrning Max, $-—————————— |
via det motsvarande Modbus-registret (se ReM ctacor=10000
Modbus-protokoll). —- 5“:1530
Motorn startar nér det finns styrsignal éver 1,1V

(se fig. 15.4).

Motorn stannar nar styrsignalen &r lagre an
0,6 V (se fig. 15.4). T
Motorn kérs med maximalt varvtal nér det finns opm—-=
styrsignal 6ver 9,5 V (se fig. 15.4). Maximalt g
motorvarvtal kan stallas in till antingen 179, 236,
279 eller 321 RPM per minut med hjalp av den
roterande brytaren (se avsnitt 15.1).
Kompensation for icke-linjar varmedverforing pa rotorn kan uppnas genom att konfigurera en
K-faktor. Det &r darmed majligt att uppna en betydligt mer optimal varmed&verféring och battre
instéllning (se fig. 15.4).

K-faktorn konfigureras via Modbus-register eller via OJ-DRHX-PC-Tool.

Standardmassig K-faktor konfigureras av tillverkaren till 100.

BR1034A44a

Lo
-
g
-
-

—
\ 9,5V 10,0V Control
voltage

Modbus-styrning

0OJ-DRHX kan styras via Modbus-kommandon enligt Modbus-protokollet (se Modbus-protokoll).
Om en signal tas emot via Modbus i startregistret och/eller varvtalsregistret kommer drivenheten
att tillfalligt byta fran 0-10 V-styrning till Modbus-styrning fram till nasta omstart.

Om OJ-DRHX ska styras permanent via Modbus méste Coil Stat Bit register 8 stéllas in pa ”0” =
”"Modbus control” (se Modbus-protokoll).

Overvakning av larm och status kan fortfarande géras via Modbus, &ven om "Modbus-styrning”
inte ar aktiverad.

Rotationsévervakning

Eftersom stegmotorn och rotorn & mekaniskt kopplade via en eller annan form av remdrivning, blir

det nédvandigt att 6vervaka om stegmotorn drar runt rotorn via denna remdrivning.

Om stegmotorn inte langre drar runt rotorn pa grund av slapphet eller en defekt rem kommer

drivenheten att utldsa ett larm for ”Defektiv driviem”.

Overvakning av korrekt rotorrotation kan stéllas in till externt eller internt rotorskydd.

Fabriksinstallining &r "internt rotorskydd”.

Funktioner ”Externt rotorskydd” kan aktiveras via digital ingang DI2 (fabriksinstallning) via OJ-

DRHX-PC-Tool eller via Modus-kommando — se Modbus-protokoll.

Internt rotorskydd:

¢ Internt rotorskydd innefattar vervakning av stegmotorns strém, spanning och back-EMF-
forhallanden.

e Larmet l6ses ut om den forvantade strémmen, spanningen och back-EMF-férhallandena inte
Overensstammer med de faktiska forhallandena.

Externt rotorskydd:

¢ Om ett externt rotorskydd ska anvéandas, méaste det installeras t.ex. i form av en induktiv sensor.
Kan tillhandahallas av OJ Electronics A/S som ett tillbehor. (Se avsnitt 17: Tilloehor).

Om externt rotorskydd har valts kommer "internt rotorskydd” automatiskt att inaktiveras.

Startfunktion

OJ-DRHX-serien har en inbyggd ”Startfunktion” som automatiskt méjliggér en hdgre stromstyrka
till motorn vid start.

OJ-DRHX kan leverera upp till 150 % av den nominella strdmmen (anges i mA) till stegmotorn vid
start (max. 100 sek.)

OJ-DRHX stoppar startfunktionen nar installd "starttid” p& timern I0per ut eller nar stegmotorn har
natt 50 % av maximalt installt varvtal.
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15.8 Renblasningsfunktion

Nar OJ-DRHX styrs via 0-10 V-signal startar renblasningsfunktionen automatiskt nar stegmotorn
har varit avstangd i 10 minuter.

Nar drivenheten OJ-DRHX &r instélld pa "Modbus”-styrning, kommer den automatiska
renblasningsfunktionen att inaktiveras och renblasningsfunktionen maste kontrolleras fran
luftbehandlingsaggregatets styrsystem.

Renblasningsfunktionen startar stegmotorn och kér den i 10 sekunder pa 10 % av maximalt
varvtal, varefter stegmotorn stannar igen.

Funktionen upprepas var 10:e minut nér stegmotorn &r avstangd.

Funktionen férhindrar ddrmed mekaniska fel och deformering av rotorn.

15.9 Broms/hallfunktion

For att forhindra att rotorn roterar pa grund av luftflodet har OJ-DRHX en bromsfunktion som haller
rotorn i ett fast lage.

Denna bromsfunktion aktiveras automatiskt nar motorn inte har driftsignal.

Hallmomentet ar fabrikskonfigurerat till 10 % av det konfigurerade max. vridmomentet.

Instéllning av niva fér hallmoment kan andras via OJ-DRHX-PC-Tool eller Modbus-kommando.
Funktionen kan invaktiveras genom att man stéller in vardet till 0 %.

15.10 Inbyggt skydd

Om temperaturen i OJ-DRHX 6verskrider 95 °C kommer OJ-DRHX att forsdka minska
varmeutvecklingen genom att minska mangden tillférd strém till stegmotorn.

OJ-DRHX har inbyggd strémbegrénsning for skydd av stegmotor och kablar vilket betyder att OJ-
DRHX inte kan leverera mer strém &n den &r instélld pa.

OJ-DRHX &r kortslutningsskyddad mot fas-fas-kortslutning p4 OJ-DRHX-enhetens kontaktdon for
stegmotorn (U, V, W).

OJ-DRHX-utgéngarna ar skyddade mot kortslutning.

15.11 Visning av faktiskt varvtal

Rotorns varvtal kan avldsas via Modbus-registret — (se Modbus-protokoll).

Om storleken pa remskivan och rotorn angivits via Modbus Holding Register (se Modbus-
protokoll) eller OJ-DRHX-PC-Tool kommer Modbus-registret att visa det aktuella varvtalet (rpm) fér
rotorn — se Modbus-protokoll.

Om inga varden har angivits for den faktiska storleken pa remskivan och rotorn kommer Modbus-
registret att visa det aktuella varvtalet (rpm) for stegmotorn — se Modbus-protokoll.

Remskivans storlek (& mm) anges i Holding Register (se Modbus-protokoll) eller via OJ-DRHX-PC-
Tool — anges i mm och mats pa remskivans kontaktyta.

Rotorns storlek (@ mm) anges i Holding Register (se Modbus-protokoll) eller via OJ-DRHX-PC-Tool
—anges i mm.
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16.

17.

OJ-DRHX-PC-Tool - anslutning och funktioner

OJ-DRHX-serien kan konfigureras med hjalp

av OJ-DRHX-PC-Tool, som ansluts till Modbus

RJ12-kontakt.

OJ-DRHX-PC-Tool &r ett serviceprogram som ar

installerat pa en standardmassig PC och som ger

majlighet att avlasa och konfigurera stegmotorns

och drivenhetens parametrar, bl.a.:

e Status: Styrnings- och driftparametrar for
ansluten OJ-DRHX

¢ [nstallning: Stélla in applikationsinstaliningar

e Larm: Avlasning av larmlogg fér ansluten OJ-
DRHX

* Modbus: Andra Modbus-instéliningar fér OJ-
DRHX

e Om: Avlasning av programversion och typ for
ansluten OJ-DRHX

e | oggdata: Avlasning av loggdfiler

OJ-DRHX-PC-Tool anvands uteslutande av rotor-
och systemtillverkare.

Figur 16.1
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Ytterligare information om OJ-DRHX-PC-Tool: se separat manual.

Tillbehor

e Ett yttre rotorskydd kan anslutas till OJ-DRHX som extra tillbehor.

Externt rotorskydd

Mekanisk installation

¢ Rotorskyddet "OJ Rotor guard” ar en induktiv
Sensor.

¢ En sensorplatta maste monteras pa den
roterande varmevaxlaren. Sensorplattan skall
vara av metall, t.ex. en bultskalle, en skruv eller
liknande.

Se fig. 17.1.

e Max. sensoromrade ar 20 mm.

¢ En eller flera sensorplattor kan installeras pa
rotorn. Om fler an en sensorplatta monteras
kommer drivenheten att motta motsvarande
antal signaler per varv.

e Om du vill anvanda fler &n en sensorplatta ska
antalet sensorplattor anges i drivenheten med
hjalp av OJ-DRHX-PC-Tool eller motsvarande
i Modbus-registret — se Modbus-protokoll.

e Vardet i detta register kommer att anvandas vid
berdkning av rotorns faktiska varvtal som visas i
OJ-DRHX-PC-Tool eller i Modbus-registret — se
Modbus-protokoll.

e Om det faktiska antalet pulssignaler fran
rotorskyddet avviker fran det berédknade antalet
pulssignaler kommer ett larm om rotationsfel att
utlésas.

o Detta ar for att 6vervaka med avseende pa
slappa eller trasiga remmar.

Figur 17.1
50.3
o
=
! Rotor
Fixing profile
0OJ Rotorguard
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Elanslutning

e Om rotorn ska dvervakas via ett externt rotorskydd
b6r det anslutas till terminal: "@19/GND",
"@18/+24V" och "@14/DI3" (se fig. 17.2).

¢ Rotorskyddet &ar en induktionssensor med tre
ledare och levereras av OJ Electronics A/S som

tillbehor.

18. Modbus

18.1 Introduktion

e OJ-DRHX kan styras via Modbus RTU, enligt Modbus-protokollet.

e OJ-DRHX ar fabriksinstalld fér "0-10 V "-styrning.

e Nar OJ-DRHX avkanner en startsignal eller varvtalsbérvarde via Modbus, kommer OJ-DRHX
automatiskt att véxla tillfalligt till styrning via Modbus RTU. Darmed ignoreras ”"0-10 V”-signalen.
Funktionen aterstéalls automatiskt nar OJ-DRHX startas om.

¢ OJ-DRHX kan via Modbus-register lasas till att alltid styras via Modbus. Saledes kommer 0-10
V-signalen att ignoreras &ven nér ingen aktiv Modbus-kommunikation avkénns.

e For att &ndra och avlasa Modbus-register anvands OJ-DRHX-PC-Tool eller via t.ex. OJ-Air2WEB-
anvandargranssnittet.

N\ uzz

Varden andras pa eget ansvar:
Det ar pa eget ansvar att se till att varden och instéllningar konfigureras s att ingen 6verbelastning
eller skada orsakas stegmotorn eller rotorn.

Figur 17.2
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18.2 Modbus-kommunikation
e OJ-DRHX levereras med fabriksinstaliningen (se tabell 16.2.1):
Tabell 18.2.1
Instéllningsomrade Enhet Fabriksinstéllning

Adress 1-247 i/u 79 dec.
Baudhastighet 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kBaud 38,4

Paritet Ingen, jamn, udda i/u Ingen

Stoppbit/ar 0,1,2 i/u 2
Kommunikationstimeout 0-240 sek. 10

e OJ-DRHX stodjer féljande kommandon (se tabell 18.2.2):

Tabell 18.2.2

Funktionskod

Beskrivning

Read Coil Status

Read Input Status

Read Holding Registers

Read Input Registers

Force Single Coill

Preset Single Registers

Diagnostics. Sub-function 00 Only — Return Query Data (loop back)

S oo |~ IN| =

Force Multiple Coils

—_
o | o

Preset Multiple Registers

e Vidrden som skrivs till OJ-DRHX via Modbus avrundas till ndrmaste giltiga varde.
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18.3 Detektion av aktiv Modbus
e OJ-DRHX upptacker automatiskt giltig Modbus-kommunikation i Modbus-ingangar (RJ12-kontakt
eller "A” och "B” pa anslutningsterminalen).
e OJ-DRHX kommer att forst detektera kommunikationsparametrarna: ID 79, 38.4 -8 - N -2
e Alternativa kommunikationsparametrar kan stéllas in med hjalp av Modbus-registret.
¢ Om alternativa kommunikationsparametrar har stéllts in kommer OJ-DRHX forst att detektera
dessa kommunikationsinstallningar.
e Om det inte gar att hitta nagon aktiv Modbus-kommunikation, kommer OJ-DRHX automatiskt att
stélla in drivenheten till "0-10 V"-styrning.
e Virden och instéllningar i OJ-DRHX, som kan goéra produkten oanvandbar eller begrénsa
anvandningen om de andras, ar |dsenordsskyddade.
e | dsenordet visas i Holding Register.
18.4 Modbus-protokoll
Det aktuella Modbus-protokollet ar tillgangligt for nedladdning pa www.ojelectronics.com
19. Larm och felkoder
OJ-DRHX har en inbyggd larm&vervakning som évervakar optimal felfri drift och utléser ett larm vid
drift- eller prestandaproblem.
Larmen &r antingen "kritiska” larm eller "icke-kritiska” larm.
"Kritiska” larm stoppar stegmotorn.
”Icke-kritiska” larm minskar stegmotorns prestanda.
Den inbyggda larmdvervakningen stoppar OJ-DRHX.
Om larmsituationen passerar aterstalls larmet automatiskt och OJ-DRHX startas om.
Om maximalt antal omstarter (5 ganger/60 min.) Gverskrids maste larmet &terstallas.
Larmet kan aterstéllas med ett Modbus-kommando.
Larmet aterstalls automatiskt nar strommen kopplas fran langre &n 60 sekunder.
Larm kan avlasas via Modbus, se Modbus-protokoll
Oversikt dver larm/felkoder, se tabell 19
Tabell 19
Felkod Larmoversikt Larmprioritet Aktivitet
EO1 Larm fran rotorskydd rc” ”SA5”
E02 Tilluftsspanning for hog ’C” ”SA5”
EO03 Tilluftsspanning for lag »c” ’s”
E04 Strdommen till motorn kritiskt forhojd, t.ex kort- | ”C” ”SA5”
slutning i kabel, kontakt eller motor
E05 Intern temperatur i OJ-DRHX for hdg ”NC” ”RP”
(> 95 °C)
E06 Blockerad motor ’C” ”SA5”
EO7 Ingen giltig Modbus-kommunikation >10 sek. | ”C” ”8”
EO8 Fasfel pa stegmotorns stromférsorjning (U, V, »C” ”SA5”
W)
E09 Internt hardvarufel »c” ’s”

Anmaérkningar: ”C” = kritiskt larm ”NC” = icke-kritiskt

”RP” = minskar prestandan

”SA5” = stegmotorn stannar efter 5 omstarter som orsakats av samma fel inom 60 minuter
”S” = stegmotorn stannar omedelbart
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20. Underhall
Under normala driftsférhallanden och belastningsprofiler &r OJ-DRHX underhallsfri.

@ Var forsiktig

Kylflansarna kan bli mycket varma. (Max. 95 °C under normala driftsférhallanden.)

VAN erve

OJ-DRHX kan inte repareras pa plats.

Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-drivenhet eller MRHX-motor.

Kontakta leverantoren for att f& en utbytesenhet.

Ytterligare tekniska uppgifter finns tillgangliga pa begaran fran leveranttren eller OJ Electronics A/S.
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21. Felsdkning

Innan OJ-DRHX 6ppnas maste néatspanningen vara frankopplad i minst 3 minuter for att sékerstélla
att det inte finns nagon risk for farlig reststrom i elektroniska kretsar eller kondensatorer.

Om OJ-DRHX inte har nagon driftsignal men ett naturligt luftfléde strommar genom
luftbehandlingsaggregatet och far rotorn och darmed stegmotorn att rotera, finns det en risk att
stegmotorn inducerar spanning i OJ-DRHX stegmotorterminaler, vilket gér dem farliga. Stegmotorn
kan bli mycket varm >60 °C.

Felsdkning da OJ-DRHX styrs via A/D-signaler:

Symptom

Orsak

Atgard

Stegmotorn kor
inte

Tilluftsspanning saknas

Kontrollera tilluftsspanningen (230 V AC) till OJ-DRHX termi-
nalerna ”L” och ”N” (nominell matningsspanning anges pa
markplaten). LED-lampan lyser med konstant gront sken — se
avsnitt 15.3 for ytterligare LED-indikeringar.

Kontrollera om kortslutningsskyddet har aktiverats.

Kontrollera att andra komponenter inte har kopplat fran mat-
ningsspanningen till OJ-DRHX.

Daliga elektriska anslutningar

Kontrollera de elektriska anslutningarna.

Fel stegmotor till OJ-DRHX-uppséttningen

Kontrollera att DIP-omkopplaren ar korrekt instélld fér den
valda stegmotorns storlek och varvtal.

Driftsignal saknas

A/D-styrning:

DRHX kan via Modbus-registret stéllas in att motta en start-
signal via en valfri digital ingadng. Om denna funktion &r vald
ska du kontrollera att OJ-DRHX har en signal som ar ansluten
till ”Start/Stop”-ingadngen — digital ingang Din 1, -2 eller -3,
beroende pa instaliningen.

Styrsignal 0-10 V DC saknas

Kontrollera att OJ-DRHX mottar en signal >1,1 V pa "0-10 V
In”.

Aktivt larm

Avlas aktiva larm via Modbus-register eller med OJ-DRHX-PC-
Tool och avlagsna orsaken till larmet.

Stegmotorn har stoppats 5 ganger av det
inbyggda stegmotorskyddet p& grund av
Overbelastning eller annat larm

Aterstall larmet genom att kortsluta "Alarm reset”-ingangen —
digital ingang Din1 eller Din2 beroende pa instéllningen.
Larmet kan ocksa aterstallas genom att man bryter tillufts-
spanningen till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sek-
under.

Defekt OJ-DRHX-styrning

Byt ut OJ-DRHX.
Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-styrenhet.
Kontakta din leverantér for byte/reparation.

Defekt stegmotor

Byt ut stegmotorn.

Stegmotorn kor i
fel riktning

Fel fasféljd i stegmotorkabel

Byt 2 fasledningar pa stegmotorn eller p& OJ-DRHX-stegmo-
torterminaler.

Motorrotationen ar felaktigt konfigurerad

Motorrotation kan kontrolleras och dndras med hjalp av Mod-
bus-registret eller OJ-DRHX-PC-Tool. (CW=Hbger/CCW=Van-
ster)

OJ-DRHX stan-
nar pa grund av
ett larm

Minst ett aktivt larm

Se larmet via Modbus eller med OJ-DRHX-PC-Tool for att
faststalla vilket larm som har stoppat styr-/stegmotorn.

Aterstall larmet genom att kortsluta "Alarm reset”-ingangen

- digital ingang Din1 eller Din2 beroende pa instéllningen. Lar-
met kan ocksa aterstéllas genom att man bryter tilluftsspan-
ningen till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sekunder.

Larmet visas igen efter aterstélining

Anvand OJ-DRHX-PC-Tool for att visa larmet och avgéra vilket
larm som har stoppat stegmotorn.

Atgéirda orsaken till att larm ateraktiveras.
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Felsokning da OJ-DRHX styrs via Modbus:

Symptom

Orsak

Atgird

Stegmotorn koér
inte

Tilluftsspanning saknas

Kontrollera matningsspénningen till OJ-DRHX-terminalerna "L”
och "N” (230 V AC)

Kontrollera om kortslutningsskyddet har aktiverats.

Kontrollera att andra komponenter inte har kopplat fran mat-
ningsspanningen till OJ-DRHX.

Daliga elektriska anslutningar

Kontrollera de elektriska anslutningarna.

Fel stegmotor till OJ-DRHX-uppséttningen

Kontrollera att korrekt motorinstéliningar har lasts in och lagras
i OJ-DRHX-uppsattningen.

Driftsignal saknas

Kontrollera att OJ-DRHX kan ta emot en driftsignal.
Coil Stat Bits Register 0X0001: Start/stopp for stegmotor
(1=pé&)

Saknar %-styrsignal fran Modbus-drivenhet

Kontrollera Modbus-styrsignalen p& Modbus-adressen: Hol-
ding registers; Register 3X0001: PrcSet 0-10000 (0-100%)

Stegmotorn har stoppats 5 ganger av det
inbyggda stegmotorskyddet pa grund av
overbelastning

Aterstall larmet: Coil Stat Bits Register 0X0002: Aterstall (1
puls = aterstélining)

Larmet kan ocksa aterstéllas genom att man bryter tillufts-
spanningen till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sek-
under.

Defekt OJ-DRHX-styrning

Byt ut OJ-DRHX.
Forsok aldrig reparera en defekt OJ-DRHX-styrenhet.
Kontakta din leverantér for byte/reparation.

Defekt stegmotor

Byt ut stegmotorn.

Stegmotorn kor i
fel riktning

Fel fasféljd i stegmotorkabel

Byt 2 fasledningar pa stegmotorn eller pa OJ-DRHX-stegmo-
torterminaler.

Motorrotationen ar felaktigt konfigurerad

Motorrotation kan kontrolleras och andras med hjalp av Mod-
bus-registret eller OJ-DRHX-PC-Tool. (CW=H&ger/CCW=Van-
ster)

OJ-DRHX stan-
nar pa grund av
ett larm

Minst ett aktivt larm

Anvand OJ-DRHX HTERM for att visa larmet och avgora vilket
larm som har stoppat styr-/stegmotorn.

Aterstll larmet genom att kortsluta "Alarm reset”-ingangen —
digital ingang Din1 eller Din2 beroende pa instéliningen.
Larmet kan ocksa aterstallas genom att man bryter tillufts-
spanningen till OJ-DRHX och sla till den igen efter ca 60 sek-
under.

Larmet visas igen efter aterstélining

Las av larmet via Modbus-registren for att faststélla vilket larm
som har stoppat styr-/stegmotorn.
Avlédgsna orsaken till larmet.

Atgérda orsaken till att larm ateraktiveras.

22. Avfallshantering

OJ-DRHX innehaller elektroniska komponenter och far inte slangas tillsammans
med hushallsavfall.
OJ-DRHX maste bortskaffas i enlighet med lokala regler och foreskrifter.

OJ-DRHX uppfyller kraven pa mérkning av elektroniskt avfall i det europeiska
WEEE-direktivet 2012/19/EU
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23.

Tekniska specifikationer

Typ DRHX-1055-MNN5 DRHX-1220-MNN5 DRHX-1220-MAD5 DRHX-1790-MAN5
Moment Nm 2,0 4,0/8,0 4,0/8,0 14,0
Effektstorlek W 55 220 790
Effektivitet % >90% >94%
Stromfoérsorjning
Spénning VAC 1x 230 V AC 50/60 Hz -10%/+10%
Matningsstrom vid maximal belastning A 0,6 | 1,2/2,4 4,4
Effektfaktor (cos-phi) vid maximal belastning 0,65 > 99 (aktiv PFC)
Motorutgang
Nominell motoreffekt (pa axeln) *1 kW 55 | 110/220 110/220 790
Motorvarvtal rpom 0-250 0-400
Nominellt motormoment Nm 2,0 4,0/8,0 14,0
Boostmotorns vridmoment Nm 2,5 5,0/10,0 17,5
Frekvens Hz 0-120
Max. utspéanning Vrms 3x0-150V AC 3x0-230VAC
Max. utstrom Arms 2,5 3,5 3,5 4,5
Skydd
Max. sakring A 10
Motorutgang Kortslutningsskyddad mellan faser
Motor Skyddad av strémbegransning
Impulsskydd Transient skyddad av VDR
Overspanningsskydd Nej Ja, 400V (PTC)
Overbelastningsskydd Overbelastningsskydd, strém och temperatur
Miljo
Drifttemperatur °C -40°C till +40°C
Starttemperatur °C -40°C till +40°C
Forvaringstemperatur °C -40°C till +70°C
Matt mm 183 x 143 x 55 | 185 x 265 x 125
Skyddsklass IP 54
Kapslingsmaterial Plast | Aluminium
Framkéapa Plast
Vikt kg 0,9 [ 3,6
Luftfuktighet % RH 10-95 %, icke-kondenserande
Kylning Sjalvkylande
Gréanssnitt
Modbus-protokoll MODBUS RTU RS485 (Baudhastighet: 9,6, 19.,2,. 38,4, 5?,6, 115,2 kBaud)

Standard: 38,4k baud, 1 stoppbit, icke-paritet

Modbus-anslutning 2 x RJ12 och 3 x fjaderterminaler
Modbus-kabel Max. 100 m
7-segmentskarm Nej Nej 3 | Nej
Analog In1 Nej Nej 0-10 VDC, 100 % @ 9,5V DC +/-2 %
Analog Out1 Nej Nej +10VDC
Digital In1 (intern pull-up) Nej Nej Start/stopp (konfigurerbart)
Digital In2 (intern pull-up) Nej Nej Larméterstallining (konfigurerbar)
Digital In3 (intern pull-up) Nej Nej Externt rotorskydd (konfigurerbart)
Digital Out1 Nej Nej Nej | Larmsignal
Larmrela Nej Nej SPDT-reld 1A 30VDC/24VAC
Gron LED Pa: Strém ansluten | Blinkande: Aktiv Modbus-kommunikation
Rod LED Blinkande: Larm, men fortsatt i drift | Lyser konstant: Allvarligt larm - stanna motorn
DIP-omkopplare 4 4 4 Nej
Roterande brytare Nej Nej Nej Ja
Tillvalsmodul Nej Nej Nej Ja*1
Funktioner
Teknik Sinusformad back-EMF-signal som styrs via faltorienterad styrning (FOC)
Upprampningstid sek. 15-300
Nedrampningstid sek. 15-300
Larm Ja
Larméterstallining Via digital ingdng, MODBUS eller genom att stdnga av enheten i mer &n 60 sekunder
Renblésning sek. Ja

Servicedatalogg

Drifttimmar, larm, belastning, programvaruversion, max. temp., max. motorspanning, max. motorstrém, max.pulserande spéanning,

max. pulserande strém

Uppdatering av programvara

Ja, via seriellt granssnitt

Kortslutningsskydd Ja
EMC-filter Integrerat
Godkénnanden

EMC EN 61800-3 (C1 & C2)
LVD EN 61800-5-1
Produktstandard EN 61800 del 2
RoHS-direktivet Ja
Produktgodkénnanden CE

*1: |O-tillvalsmodul &r monterad som standard

Obs! Uppgifterna géller vid: nominell tilluftsspanning och vid +25 °C omgivningstemperatur
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MRHX-3P02N-03C5 Typ

Moment Nm 2,0
Effektstorlek w 55

Vikt kg ~ 2,4 kg
Tatningsgrad IP 54
Drifttemperatur °C -40 °C till +40 °C
Forvaringstemperatur °C -40 °C till +70 °C
Matt mm 85 x 85 x 67
Axeldiameter mm 12
Kabellangd (med kontakt) m 0,3

Max. radiell kraft (20 mm fran flansen) Nm 250

Max. axiell kraft Nm 60
MRHX-3P04N-03C5 Typ

Moment Nm 4,0
Effektstorlek w 110

Vikt kg =~ 3,5 kg
Tatningsgrad P 54
Drifttemperatur °C -40 °C till +40 °C
Foérvaringstemperatur °C -40°C ill +70°C
Matt mm 85 x 85 x 97
Axeldiameter mm 12
Kabellangd (med kontakt) m 0,3

Max. radiell kraft (20 mm fran flansen) Nm 250

Max. axiell kraft Nm 60
MRHX-3P14N-03C5 Typ

Moment Nm 8,0
Effektstorlek W 220

Vikt kg ~5kg
Tatningsgrad IP 54
Drifttemperatur °C -40°C till +40°C
Foérvaringstemperatur °C -40 °C till +70 °C
Matt mm 85 x 85 x 156
Axeldiameter mm 12
Kabelldngd (med kontakt) m 0,3

Max. radiell kraft (20 mm fran flansen) Nm 250

Max. axiell kraft Nm 60
MRHX-3P14N-03C5 Typ

Moment Nm 14,0
Effektstorlek W 790

Vikt kg ~13,2
Tatningsgrad 1P 54
Drifttemperatur ‘C -40 °C till +40 °C
Foérvaringstemperatur ‘C -40 °C till +70 °C
Matt mm 134 x 134 x 170
Axeldiameter mm 19
Kabelldngd (med kontakt) m 0,3

Max. radiell kraft (20 mm fran flansen) Nm 250

Max. axiell kraft Nm 60
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